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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

(CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe)
1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania 1 odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach rob6t budowlanych na
istniejgcym boisku trawiastym o nawierzchni poliuretanowej na podbudowie z kruszywa tamanego
w m. Giemlice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdlowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt.1.1. Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i odpowiednie
szczegotowe specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych moze wprowadzaé
do niniejszej standardowej specyfikacji: zmiany, uzupehlienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i robdt, uwzgledniajace wymagania Zamawiajgcego
oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robdt, ktore sg niezbedne do okreslania ich
standardu 1 jakosci.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robot i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie do§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robdt
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST).

1.0 ROBOTY ROZBIORKOWE

2.0 ROBOTY ZIEMNE

3.0 PODBUDOWA

4.0 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA BOISKA

5.0 MONTAZ SPRZETU SPORTOWEGO I OGRODZENIA

1.4. OkresSlenia podstawowe
Ilekro¢ w ST jest mowa o:

obiekcie budowlanym

— nalezy przez to rozumiec:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowle stanowiaca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzagdzeniami,
c) obiekt malej architektury;



budynku
— nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktoéry jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomoca przegréod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

budowli

— nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem malej
architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno
stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe,
budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace
instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne,

oczyszczalnie $ciekow, skladowiska odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe,
nadziemne 1 podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe,
cmentarze, pomniki, a takze cze¢sci budowlane urzadzen technicznych (kotlow, piecow
przemystowych 1 innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny 1 urzadzenia, jako odrgbne pod
wzgledem technicznym czgsci przedmiotdéw skladajacych si¢ na calos¢ uzytkowa.

obiekcie malej architektury

—nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w szczegdInosci:

a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,

b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,

c) uzytkowe stuzce rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, Smietniki.

tymczasowym obiekcie budowlanym

— nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie
krétszym od jego trwalosci technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub
rozbiorki, a takze obiekt budowlany niepolaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne,
pawilony sprzedazy ulicznej 1 wystawowe, przekrycia namiotowe i1 powloki pneumatyczne,
urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

budowie

— nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze
odbudowe, rozbudowe, nadbudowg obiektu budowlanego.

robotach budowlanych

— nalezy przez to rozumie¢ udowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbiorce obiektu budowlanego.

remoncie

— nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robdt budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a niestanowigcych biezacej konserwacji.
urzadzeniach budowlanych

— nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajace
mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytacza i urzadzenia
instalacyjne, w tym stuzce oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia,
place postojowe i place pod $mietniki.

terenie budowy

— nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z
przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane

- nalezy przez to rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego,
zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego



uprawnienia do wykonywania robdt budowlanych.

pozwoleniu na budowe

— nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie
budowy lub wykonywanie robdt budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
dokumentacji budowy

— nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budow¢ wraz z zataczonymi: projektem budowlanym,
dziennikiem budowy, protokotami odbioréw czesciowych i koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki
1 opisy stuzce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji
obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.

dokumentacji powykonawczej

— nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

aprobacie technicznej

— nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosc
do stosowania w budownictwie.

wlasciwym organie

— nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wiasciwosci okreslonych w rozdziale 8.
wyrobie budowlanym

— nalezy przez to rozumie¢ wyrob w rozumieniu przepisOw o ocenie zgodnosci, wytworzony w
celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyboréow do
stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym integralna cato$¢ uzytkowa.

drodze tymczasowej (montazowej)

— nalezy przez to rozumie¢ drog¢ specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziana do usunigcia po ich
zakonczeniu.

dzienniku budowy

— nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowiagcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

kierowniku budowy

— osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowg
odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

rejestrze obmiarow

— nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi
stronami, shuzaca do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonanych robot w formie
wyliczen, szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

laboratorium

— nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub
inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania
niezbednych badan i prob zwigzanych z ocena jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz
rodzajow prowadzonych robot.

materialach

— nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez rozne
tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa 1
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



odpowiedniej zgodnoSci

— nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robdt dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli
granice tolerancji

nie zostaly okreslone — z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

poleceniom Inspektora nadzoru

— nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

projektancie

— nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

rekultywacji

— nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie 1 przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robo6t budowlanych.

czesci obiektu lub etapie wykonania

— nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu budowlanego zdolna do spehiania przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych 1 mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

ustaleniach technicznych

— nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych 1
szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

grupach, klasach, kategoriach robot

— nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002
Parlamentu Europejskiego 1 Rady z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika
Zamoéwien (Dz. Urz. L 340 z16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego

— nalezy przez to rozumie¢ osob¢ posiadajagca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i praktyke
zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujacg samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzér nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i1 ilosci wykonanych robot,
bierze udziat w sprawdzianach i1 odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

instrukcji technicznej obshugi (eksploatacji)

— nalezy przez to rozumie¢ opracowang przez projektanta lub dostawce urzadzen technicznych 1
maszyn, okreslajaca rodzaje 1 kolejnos¢ lub wspodlzaleznos¢ czynnosci obstugi, przegladow i
zabiegdbw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i1 bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja
techniczna obshugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu
budowlanego.

istotnych wymaganiach

— oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia 1 pewnych innych aspektéw interesu
wspolnego, jakie maja spelniac roboty budowlane.

przedmiarze robot

— to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci technologiczne;j
ich wykonania, ze szczegdélowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdtowy opis,
oraz wskazanie szczegdtlowych specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robot
budowlanych, z wyliczeniem 1 zestawieniem iloSci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

robotach podstawowych

— minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu s3 mozliwe do odebrania pod wzglgdem ilosci 1



wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.

Wspolnym Slowniku Zamoéwien

— jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i rob6t budowlanych, stworzonych na potrzeby
zamoOwien publicznych. Sklada si¢ ze stownika gléwnego oraz stownika uzupehiajacego.
Obowiagzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia
2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu zamowienia przez zamawiajacych z
o6wczesnych Panstw Czlonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie
Prawo zamowien publicznych przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy
od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

Zarzadzajacym realizacjg umowy

— jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych postanowieniach umowy, zwana dalej
zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego, upowazniona do nadzorowania realizacji robot
1 administrowania umowa w zakresie okreslonym w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy
realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony w przepisach).

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacje 1 wspohrzedne punktow gloéwnych obiektu oraz reperéw, przekaze dokumentacje
projektowa oraz komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca
odtworzy 1 utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, cze$¢ graficzna, obliczenia 1 dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdtlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na
dokumentacje projektowa:

- dostarczong przez Zamawiajacego,

- sporzadzong przez Wykonawce (np. rysunki warsztatowe, dokumentacja powykonawcza)

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W
przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian 1 poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku
wielkosci liczbowe wymiaréw sa wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materialow 1 elementdw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i maja wplyw na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt



wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
W tym:

ogrodzenia, porgcze, o$§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcoOw, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robdt, wygody spolecznosci i innych. Jako zabezpieczenia terenu
budowy/prowadzenia rob6t budowlanych nalezy réwniez rozumieé¢ zabezpieczenia wszelkich
elementéw, ktore nie podlegaja wymianie/renowacji/odnowieniu, a ktére moga

zosta¢ uszkodzone podczas prowadzenia robot budowlanych. Nalezy roéwniez zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami 1 zabrudzeniami pomieszczenia, przez ktore odbywac si¢ bedzie transport
materiatow, lub w ktoérych materialy beda sktadowane.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i1 przyjmuje sie, ze jest
wilaczony w ceng umowng.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

[ utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

[J podejmowacé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla os6b lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

[J lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow 1 drog dojazdowych,

[J $rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

[J zanieczyszczeniem zbiornikow i cieckow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

[J zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami,

[J mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisoéw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenic baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru 1 zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspdlpracowat, dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie



gruntu, materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia
od wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu
budowy i wykonawca begdzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisoéw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespehniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0sOb zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetlieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i1 bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot:
np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogo6lnych
przepisOw bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowa¢ Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnos$ne

dokumenty.

2.0. MATERIALY

W przypadku materialow bedacych materiatami ekspozycyjnymi (widocznymi po wykonaniu
obiektow) Wykonawca zobowigzany jest do przedlozenia Projektantowi probek materiatow do
akceptacji 1 Inwestorowi do wgladu, przed zlozeniem zamowienia zakupu materialow (elementy
fasad, stolarki, posadzek, $cian itp.). Wymiary probek ktore pozwola na rzetelng ocene nalezy
wczesniej ustali¢ z projektantem.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegdlowe informacje dotyczace zamawiania
materialow 1 odpowiednie aprobaty techniczne, atesty lub $wiadectwa badan laboratoryjnych do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja inspektora nadzoru, udzielona jakiej$§ partii
materialow z danego Zrédla nie oznacza, ze wszystkie materialy pochodzace z danego zrodia sa
akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow lub
wykonania prob dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢ Ze nadal spelniaja one wymagania
odpowiedniej szczegdtowe] specyfikacji technicznej. Pozostale materialy budowlane powinny
spetnia¢ wymagania jako$ciowe okre§lone Polskimi Normami,

aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w SST.

2.1. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom jakoSciowym

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badZ ztoZzone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.



Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do
robdt i byty dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania
materialdow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos$¢ zastosowania roznych rodzajow
materialdbw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robdt Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany 1
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3.0. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jako$Sci Ilub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie spelniat normy ochrony
srodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru 1
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4.0. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatlow. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé
dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na
wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpocze¢ciem robot Wykonawca opracuje:

— projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktadaé si¢ z czgsci opisowej 1
graficznej,



— plan bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia (plan BIOZ),

— projekt organizacji budowy,

— projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych lub elementéw
konstrukcyjnych o wigkszych gabarytach lub masie),

- projekt odwonienia wykopow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu projektem organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za pelna obsluge geodezyjna przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie
przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robdt zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialdw 1 elementdw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce nie
pOZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania rob6t. Skutki finansowe
z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy zapewnienia jakosci w trakcie wykonywania robot i
wykorzystanie w pelni swych mozliwosci technicznych, kadrowych 1 organizacyjnych
gwarantujagcych wykonanie robdt zgodnie z Przedmiarem, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggngc
zalozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do zapewnienia jakosci robot. Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej 1 SST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona
mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunig¢te lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane 1
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary
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Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek 1 badania materiatdow u zrodia ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta
materialow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materialdw 1 robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdw i robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W takim przypadku, catkowite koszty powtoérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty, ktore:

- posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych
przepiséw 1 dokumentow technicznych - posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z
Polskag Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacja okreslong w punkcie powyzej 1 ktore spetniajg
wymogi SST W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajagce w sposob jedno-
znaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetlniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego post¢pu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatlow, orzeczenia o
jakos$ci materiatow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do
odbioru robo6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej nastepujace dokumenty:

[0 dokumentacje zgloszenia robdt budowlanych
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[ protokoty przekazania terenu budowy,

[1 umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne porozumienia cywilno-prawne

1 instrukcje inspektora nadzoru oraz sprawozdania z narad i spotkan na budowie

[ protokoty odbioru robot,

[ protokoty z narad i ustalen,

[ opinie ekspertow i konsultantow

[J operaty geodezyjne,

[ korespondencje dotyczaca budowy

1 plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego w dowolnym czasie 1 na kazde zadanie.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na piSmie. Obmiar gotowych
robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Zasady okreslania ilosci robot podane s3 w odpowiednich specyfikacjach technicznych i1 lub w
KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej, przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
SST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajagc w sposob ciagly zachowanie doktadnosci
wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulggajacych zakryciu,

b) odbiorowi przewodéw kominowych, instalacji i urzadzen technicznych,

c¢) odbiorowi czesciowemu,
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d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

e) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,

f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uplywie okresu gwarancji.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych rob6t oraz ilosci tych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulggng zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgSciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych
mowa w punkcie

8.4.2.0dbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedfozonych dokumentoéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupehiajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w
poszczeg6lnych elementach konstrukcyjnych 1 wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnos$ci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacja projektowa 1 SST z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
oceni pomniejszona wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1 dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
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0 szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew. uzupetniajace
lub zamienne),

[ protokoty odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

[ protokoty odbiorow czesciowych,

[J recepty 1 ustalenia technologiczne,

[ dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw (oryginaly),

[ wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST

[ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST

[J rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru 1 przekazania tych
robot wlascicielom urzadzen,

] geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

[J kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi 1 gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usuni¢ciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi 1 gwarancji gwarancyjnym i
rekojmi. Odbioér po uptywie okresu rekojmi 1 gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbior
ostateczny robot(koncowy) robot”.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Zgodnie z umowa.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy i rozporzadzenia

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo budowlane (tj. Dz. U. z 2006 roku Nr 156, poz. 1118, ze
zmianami)

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (tekst jednolity Dz. U. 2013 nr
0 poz. 907),

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (tekst jednolity Dz. U. 2009 nr
178 poz. 1380),

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (tekst jednolity Dz. U. 2013 nr 0
poz. 1232),

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (tekst jednolity Dz. U. 2013 nr 0 poz.
963 z p6zn. zm.),

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (tekst jednolity Dz. U. 2013 nr 0 poz.
260 z podzn. zmianami).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. 2004 nr 92 poz. 881

z poZniejszymi zmianami)

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (tekst jednolity Dz. U. 2010 nr
138 poz. 935, z p6zniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690, ze
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zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 roku

w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenow (Dz.
U. Nr 109, poz. 719),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. — w sprawie szczegdlowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (tekst jednolity Dz. U. 2013 nr 0 poz.
1129).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 roku w sprawie
ogolnych przepisdw bezpieczenstwa 1 higieny pracy (tj. Dz. U. z 2003 r. Nr 169, poz. 1650, ze
zmianami),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa

1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120,poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 roku w sprawie sposobow
deklarowania zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. 2004 nr 198, poz. 2041, z pdZniejszymi zmianami).

Uwagi:

1. Wszystkie przywolane w dokumentacji projektowej 1 specyfikacjach technicznych nazwy
wilasne produktow, materialdw 1 urzadzen w dokumentacji projektowej (rysunkach, opisie,
przedmiarach 1 specyfikacjach technicznych) nalezy traktowa¢ jako przyktadowe, shizace
okresleniu wymaganego standardu wykonania 1 okresleniu niezbednych wiasciwosci 1 wymogow
zalozonych w dokumentacji techniczne;j.

Dopuszcza si¢ zastgpienie proponowanych rozwigzan lub materialow réwnowaznymi, pod
warunkiem spehienia standardu i1 parametréw okreslonych w dokumentacji.

2. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania/dostarczenia rysunkow szczegétowych elementow
wskazanych w SST.

3. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania robot, zakupu 1 dostarczenia
materiatow/elementow zwigzanych z wykonaniem zakresu okreslonego w opisie technicznym oraz
dokumentacji rysunkowej, nawet jesli prace te nie sg szczegétowo opisane w niniejszych SST.

4. Wykonawca zobowigzany jest do zakupu wszystkich elementow 1 materiatdw niezbednych do
wykonania prac tworzacych calo$¢ rozwigzania systemowego - na podstawie wybranego
producenta, nawet jesli te systemowe elementy nie sg szczegdétowo wymienione.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1.0 ROBOTY ROZBIORKOWE

(CPV 45111000-1 — roboty w zakresie: roboty ziemne)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru wykonania robot zwigzanych z rozbioérka/demontazem elementow
zagospodarowania dziatki.

1.2. Zakres stosowania ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne
dotyczace wykonania 1 odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach rob6t budowlanych na
istniejgcym terenie trawiastym 1 boisku asfaltowym.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i1 odpowiednie szczegdlowe specyfikacje
techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych, moze wprowadza¢ do niniejszej
standardowe] specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych
projektem robot, uwzgledniajagce wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji
robot, ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu 1 jakosci.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe
wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia
oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot ST

W zakres robdt objetych specyfikacja wchodzg wszystkie czynnosci majace na celu demontazu
elementéw zagospodarowania dzialki dla przedmiotowej Inwestycji:

[J miejscowe rozkucia nawierzchni istniejgcej - m3,

[J rozkucia nawierzchni w miejscu projektowanych - m3,

[J wykonanie wykopow pod fundamenty projektowanych elementéw wyposazenia 1 ogrodzenia-
m3 oraz wykonanie wszystkich niezbednych prac zwigzanych z rozbiérka wyzej wymienionych
elementow.

1.4. OkreSlenia podstawowe, definicje

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujagcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace
robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialdow, ich pozyskiwania i1 skladowania podano w ST
»Wymagania ogolne” pkt. 2.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogélne”, pkt. 3. Nalezy
stosowac sprzet przeznaczony do montazu danych elementow, wg wytycznych producentow.

3.1 Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw, zagospodarowania dziatki nalezy
stosowac:

- koparko - fadowarke,

- ciggnik, samochod skrzyniowy wraz z przyczepa skrzyniowa,

Drobne roboty mozna wykonywac rgcznie przy zastosowaniu prostych narzedzi pomocniczych.
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Sprzet zastosowany do robot rozbidrkowych powinien uzyskaé akceptacje Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne, pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robdt Podano w ST ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.

5.2. Wykonanie prac rozbiorkowych

Przydatno$¢ elementéw z rozbiorki do ponownego uzycia powinna zosta¢ okreslona na miejscu
budowy. Bezuzyteczne elementy i materiaty nienadajace si¢ do wbudowania, o ile Zamawiajacy
nie zastrzeze tego w umowie, nalezy przewiez¢ w miejsce do tego przeznaczone i zutylizowaé
zgodnie z ustawg o odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne", pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogdlne", pkt. 7

Przyjeto jednostke obmiaru dla demontazu:

[J wykonanie wykopdw pod podbudoweg boiska - m3.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 8.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”, pkt. 9.

9.1. Zasady rozliczenia i platnosci

Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartos$¢ tych
robot obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych 1 ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

1. Ustawa o odpadach z dn. 14.12.2012r., Dz.U. 2013 nr 0 poz. 21

2. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzeénia 2001 r. w sprawie katalogu odpadow,
Dz.U.2001 nr 112 poz. 120618
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SECYFIKACJA TECHNICZNA
2.0 ROBOTY ZIEMNE

(CPV 45111000-1 — roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne, 45112000-5 — roboty w zakresie
usuwania gleby)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych zwigzanymi z robotami budowlanymi istniejagcego boiska.
1.2. Zakres stosowania ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogolne
dotyczace wykonania 1 odbioru robot, ktére zostang wykonane w ramach rob6t budowlanych na
istniejgcym boisku trawiastym.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i1 odpowiednie szczegdlowe specyfikacje
techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlanych, moze wprowadza¢é do niniejszej
standardowe] specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych
projektem robot, uwzgledniajagce wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji
robot, ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu i jakosci.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe
wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia
oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot ST

W zakres robdt objetych specyfikacja wchodzg wszystkie czynnosci majace na celu wykonania
robot ziemnych zwigzanych z przedmiotowa inwestycja:

[J pomiary przy wykopach,

[J wykopy pod fundamenty stupkéw do siatkowki, ogrodzenia

[J wykop pod tablice

[J rozplantowanie ziemi,

oraz wykonanie wszystkich niezbednych prac zwigzanych z wyzej wymienionymi pracami.

1.4. OkreSlenia podstawowe, definicje

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujagcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace
robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialdow, ich pozyskiwania i1 skladowania podano w ST
»Wymagania ogolne” pkt. 2.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdlne”, pkt. 3. Nalezy
stosowac sprzet przeznaczony do montazu danych elementow, wg wytycznych producentow.

3.1 Sprzet do wykonania robot

Roboty ziemne moga byt wykonywane rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot, np.:

- rowniarki lub spycharki uniwersalne;

- walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne;

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza.
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Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i1 spehiaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne, pkt. 4.

4.1. Grunt mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Sprzgt transportowy, poruszajacy si¢
po drogach publicznych musi posiada¢ stosowne uprawnienia i certyfikaty.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania robdt Podano w ST ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.

5.2. Wykonanie wykopow

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopow przed budowg obiektu nalezy sprawdzic¢
zgodnos¢ rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny
pomiar sytuacyjno - wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie
warunkow gruntowych.

5.3. Wykonanie zasypow

Ukladanie 1 zaggszczanie gruntdéw powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci 0,2 m przy
stosowaniu ubijakéw mechanicznych lub rgcznych. Wskaznik zageszczenia gruntu wg
dokumentacji technicznej, lecz nie mniejszy niz Is = 0,95 wg proby normalnej Proctora.
Wykonawca moze przystapi¢ wykonywania zasypu po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru.
5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu 1 zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczaniem podioza nastapi przerwa
w robotach 1 Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przed roztozeniem folii
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza
Inspektor Nadzoru oceni stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogo6lne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne", pkt. 6.

Sprawdzenie 1 kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:

- sprawdzenie zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja;

- kontrole prawidlowos¢ wytyczenie robdt w terenie;

- sprawdzenie przygotowania terenu;

- kontrole rodzaju i stanu gruntu w podtozu;

- sprawdzenie wymiarow wykopow;

- ocena poszczegdlnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST ,,Wymagania og6lne", pkt. 7

Przyjeto jednostke obmiaru:

[ dla wykopéw - 1 m3,

[ dla zasypoéw - 1 m3,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 8.

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopdéw uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, niniejsza SST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w
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punktach 5 i 6 niniejszej SST daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 9.
Podstawe platnosci stanowi cena wykonania 1 m3 wykopow i zasypdw w gruncie, w stanie
rodzimym.

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

- oznakowanie robot;

- wyznaczenie zarysu wykopu;

- odspojenie gruntu ze ztozeniem na odkiad lub zatadowaniem na samochody i odwiezieniem na
miejsce odwozenia mas ziemnych;

- utrzymanie wykopu;

- przeprowadzenie niezbednych pomiarow 1 badan wymaganych SST lub zleconych

przez Inspektora Nadzoru;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-06050 Geotechnika-Roboty ziemne. Wymagania ogolne

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

4.0 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

(CPV 45212221-1 Roboty budowlane zwigzane z obiektami na terenach sportowych)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej boiska.

1.2 Zakres stosowania ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogolne
dotyczace wykonania 1 odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach rob6t budowlanych na
istniejagcym boisku wielofunkcyjnym o nawierzchni poliuretanowej na istniejacej boisku
trawiastym.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i1 odpowiednie szczegdlowe specyfikacje
techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlanych, moze wprowadza¢é do niniejszej
standardowe] specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych
projektem robot, uwzgledniajagce wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji
robot, ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu i jakosci.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe
wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia
oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.3 Zakres robéot ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie nawierzchni poliuretanowej na istniejagcym boisku asfaltowym.

1.4 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej s zgodne z obowigzujacymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

Nawierzchnia poliuretanowa — nawierzchnia sportowa poliuretanowo-gumowa wykonywana
metodg natrysku.

System nawierzchni wykona¢ na bazie zywi¢ poliuretanowych z dodatkiem granulatu gumowego
EPDM, a dla warstwy podktadowej (stabilizujacej) rowniez z dodatkiem kruszywa mineralnego.
1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace
robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialdow, ich pozyskiwania i1 skladowania podano w ST
»Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1 Rodzaje materialow

Do wykonania nawierzchni poliuretanowej stosuje si¢ system nawierzchni na bazie zywic
poliuretanowych z dodatkiem granulatu gumowego EPDM, a dla warstwy podkiadowe;j
(stabilizujacej) réwniez z dodatkiem kruszywa mineralnego. Szczegdlowa specyfikacja materiatu
wg kart technicznych producenta 1 dostawcy systemu wielowarstwowej nawierzchni
poliuretanowej. Nawierzchnie poliuretanowe musza spelnia¢ wymagania okreslone w normie PN-
EN 14877 [1].

Posadzka poliuretanowa powinna by¢ odporna na zamrazanie i warunki atmosferyczne.

Nie dopuszcza si¢ mieszania systemOw roznych producentdw posadzek.

Podstawowe zalety nawierzchni poliuretanowych
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- trwato$¢

- niepodatnos$¢ na typowe warunki atmosferyczne;

- zwickszony poziom bezpieczenstwa uzytkownikdw, na co wptyw ma starannie dobierany uktad
poszczegb6lnych warstw nawierzchni i materialdw wchodzacych w jej sktad, niepodatnos¢ na
warunki atmosferyczne i stalo$¢ cech uzytkowych w okresie uzytkowania bieznia;

Podloze, na ktorym ma by¢ ukladana nawierzchnia powinno by¢ przygotowane zgodnie z
projektem 1 sztuka budowlang. Winno by¢ suche, réwne, pozbawione zanieczyszczen i
ustabilizowane.

Rowno$¢ warstwy wierzchniej podbudowy: tolerancja na tacie 4 m do 6mm.

Warstwy nawierzchni zastosowanej w projekcie (nawierzchnia przepuszczalna):

- nawierzchnia uzytkowa natryskowa gr. 3mm

- mata poliuretanowa gumowa gr. 11 mm

Nawierzchnia powinna posiada¢:

e parametry techniczne zgodne z normg PN-EN 14877:2014
o certyfikat IAAF Nr S-06-0066

e rekomendacja techniczna RT ITB-1120/2012

e atest higieniczny PZH

e Dbadania na zawarto$¢ §ladowych ilosci pierwiastkow metali cigzkich

Instalacja nawierzchni poliuretanowej - zgodnie z Instrukcja Montazu Producenta.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 3

Do ukladania nawierzchni mozna uzy¢ dowolnego sprze¢tu. Sprzgt wykorzystywany przez
Wykonawce powinien

by¢ sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne, pkt. 4.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spetniaé
wymagania

techniczne w zakresie BHP oraz przepisOw o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot Podano w ST ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.

5.2 Roboty montazowe

Z uwagi na szeroka gam¢ produktow w tej dziedzinie nie podaje si¢ wytycznych dotyczacych
wykonania robot.

Nawierzchni¢ nalezy wykona¢ w jednej technologii, zgodnie z Dokumentacja projektowa,
Swiadectwem

dopuszczenia 1 w odpowiednim rezimie technologicznym. Nie dopuszcza si¢ mieszania systemow.
Przed

przystapieniem do robdt dokladng specyfikacje robot nalezy przedstawi¢ do akceptacji
Inspektorowi nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne", pkt. 6.
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6.1 Kontrola nawierzchni

Badania kontrolne powinny obja¢ ponizsze elementy:

- rtOwno$¢ nawierzchni,

- pochylenia podtuzne i spadki poprzeczne,

- grubo$¢ nawierzchni,

- wytrzymato$¢ na rozcigganie,

- wytrzymato$¢ na rozdzieranie,

- Scieralno$¢,

Rownos¢ nawierzchni: graniczna warto$¢ odchytki mierzonej w mm pomigdzy dwoma
mierzonymi punktami powinna wynosi¢: 3mm przy odlegtosci pomiedzy punktami rownej 4,0m.
Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubo$¢ z zachowaniem tolerancji £1mm.

Nawierzchnia powinna mie¢ jednorodng faktur¢ zewnetrzna 1 jednolity kolor.

Warstwa uzytkowa powinna by¢ trwale zwigzana z warstwa nos$na.

Powstale faczenia powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogdlne", pkt. 7

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej posadzki poliuretanowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 8.

Jezeli wszystkie przeprowadzone badania, kontrole i1 odbiory cze$ciowe robot oraz odbior
koncowy wykazuja, ze zostaly spelnione wymagania okreslone w dokumentacji projektowej i
obowigzujacej normie, to wykonane roboty nawierzchni poliuretanowej nalezy uzna¢ za zgodne z
wymaganiami. Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z Dokumentacja projektowa i
obowigzujagcymi normami nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie. Roboty, ktére po wykonaniu
poprawek nadal wykazuja brak zgodnosci z wymaganiami nalezy rozebra¢ 1 wykona¢ ponownie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”, pkt. 9.
Podstawe ptatnosci stanowi cena wykonania 1 m2 nawierzchni. Kwota jednostkowa uwzgledniaja
roOwniez przygotowanie stanowiska roboczego oraz wykonanie wszystkich

niezbednych robot pomocniczych 1 towarzyszacych takich jak np. bariery zabezpieczajace,
oswietlenie tymczasowe, wywoz.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy i Rozporzadzenia

PN-EN 1969:2002 Nawierzchnie terenow sportowych - Wyznaczanie grubos$ci nawierzchni
sportowych z tworzyw sztucznych. PN-EN 12228 Nawierzchnie terenow sportowych -
Wyznaczanie wytrzymato$ci potaczenia nawierzchni sztucznych. PN-EN  12229:2002
Nawierzchnie terendw sportowych — Metoda przygotowania probek do badan darni sztucznej i
nawierzchni widkienniczych PN-EN 13864 (U) Nawierzchnie terendw sportowych — Wyznaczanie
wytrzymalo$ci na rozcigganie wiokien sztucznych PrPN-prEN 14877 Nawierzchnie sztuczne
odkrytych terenéw sportowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
5.0 MONTAZ SPRZETU SPORTOWEGO I OGRODZENIA

CPV 37451000-4 — sprzet do sportow uprawianych na boiskach, 45223800-4 montaz i wznoszenie
gotowych konstrukcji)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych montazem elementow zagospodarowania .

1.2 Zakres stosowania ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogolne
dotyczace wykonania i1 odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach rob6t budowlanych na
istniejgcym boisku trawiastym.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i1 odpowiednie szczegdlowe specyfikacje
techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlanych, moze wprowadza¢é do niniejszej
standardowe] specyfikacji zmiany, uzupelnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych
projektem robot, uwzgledniajagce wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji
robot, ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu i jakosci.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe
wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia
oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.3 Zakres robéot ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie montazu elementdw zagospodarowania dziatki.

1.4 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujagcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace
robot podano w ST

»Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i1 skladowania podano w ST
»Wymagania ogolne”

pkt. 2.

2.1 Rodzaje materialow

SPRZET SPORTOWY

kosz do mini koszykéowki

Przyjeto montaz kosza w postaci elementow gotowych dostarczonych od Producenta o
konstrukeji stalowej ocynkowanej. Wysieg 800 mm, wymiar tablicy 1200x900mm, wysokos¢
montazowa obrgczy nad plaszczyzna nawierzchni 2,60m.

Komplet montazowy kosza stanowia:

+ fundamentowe tuleje montazowe,

* stup z gigtego profilu stalowego fi 133x4 mm

* tablica stalowa z kraty azurowe;j,
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* obrecze stalowe z siatkg tancuchowa
* elementy montazowe: odciagi, laczniki srubowe tj. §ruby i nakretki metryczne oraz
podktadki.

Sposdéb montazu:

W celu posadowienia kosza nalezy wykona¢ wykop fundamentowy o wymiarach 0,8 x 0,8 x
1,20m. Fundament nalezy wykona¢ na warstwie podkiadu betonowego gr. 10cm. W wykopie
umieszczamy zbrojenie fundamentowe, powinno by¢ na takiej wysokosci by po zalaniu wykopu
betonem klasy B20 do wysoko$ci 27 cm ponizej poziomu terenu gwintowane szpilki zbrojenia
wystawaly rowno ponad powierzchni¢ betonu. Po zwigzaniu betonu wkrecamy nakretki M20 na
szpilki zbrojenia, osadzamy statyw kosza i przykrecamy go nakrgtkami M20 na podktadkach. Przy
pomocy poziomicy nalezy zlapa¢ pion statywu 1 dokreci¢ nakretki. Poszczegolne elementy kosza
nalezy montowac¢ zgodnie z zaleceniami Producenta.

Przyjeta lokalizacja fundamentow blokowych uwzglednia montaz kosza o wysiggu 800 mm.

W rzednej posadowienia fundamentow nalezy wzig¢ pod uwage wysokos¢ obrgczy kosza nad
nawierzchnig rowng 2,60m.

Montaz kosza posiadajacego atest bezpieczenstwa potwierdzajacy zgodnos$¢ z

norma PN-EN 1270:2006P.

bramki do pilki recznej

Przyjeto montaz dwoch nowych bramek w postaci elementow gotowych dostarczonych od
Producenta. Wymiary §wiatla bramki 3,0x2,0m. Gleboko$¢ bramki 1,0m. Konstrukcja bramek
aluminiowo - stalowa.

Komplet montazowy jednej bramki stanowig:

* $wiatlo bramki w postaci stupkow 1 poprzeczki o profilu aluminiowym z rur kwadratowych
80x80 mm (1kpl.);

* szkielet bramki z rur stalowych okragtych, ocynkowanych (1kpl);

* tuleja aluminiowa do profilu (2szt.);

* pokrywy tulei z aluminium (2szt.);

» siatka do bramki z polipropylenu o grubosci splotu 3 mm i oczkach 100x100mm (1kpl.);

» zastrzaty, zawiasy, laczniki srubowe, nakretki (1kpl.);

» zapinki 1 zaczepy do siatki z tworzywa sztucznego (1kpl.).

Sposob montazu:

W celu montazu stupkow nalezy wykona¢ gniazda montazowe w istniejgcej nawierzchni

boiska. Gniazdo nalezy wykona¢ w postaci tulei osadzonej w fundamencie betonowym o
wymiarach 50 x 50 x 60 cm. Fundament nalezy wykona¢ na warstwie betonu podkladowego
C8/10 o gr. 10cm.

Nowe bramki do pilki recznej powinny by¢ zgodne z wszelkimi wymaganiami

aktualnej normy PN-EN 749:2006.

* oslony z pianki poliuretanowej

Ze wzgledu na fakt, iz w okresie zimowym skarpa petni funkcje gorki saneczkowej nalezy
zapewni¢ bezpieczenstwo korzystajacym z niej dzieciom. Gorka znajduje si¢ w bliskosci
projektowanego boiska oraz pitkochwytéw. W celu ochrony dzieci przed urazami projektuje si¢
zabezpieczenie montowane na pitkochywtach w okresie zimowym. Oslony wykona¢ na odcinku
ok. 25 mb w postaci mat z pianki poliuretanowej obszytej materiatem PVC o wymiarach 200 x 40
cm 1 grubosci 5 cm. Ostony montowac poziomo za pomocg paskow z rzepami w dwoch rzedach
do wysokosci 80 cm.
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CHARAKTERYSTYKA URZADZENIA:

1. Konstrukcja kosza wykonana jest z rury o przekroju fi 133x4 mm, o wysokosci 3,05 m do
krawedzi obreczy kosza

2. Tablica o wymiarach 1600x1100mm wykonana z kraty stalowej wkomponowanej w rame
z profilu zamknigtego 50x30x1,5mm

3. Kosz wykonany jest z obrgczy z preta gladkiego fi 20 mm, wyposazonego w lancuch

chromowy gr.5mm

Tablica wyposazona jest w kasete zapobiegajaca kradziezy

Dodatkowo dla zwigkszenia stabilnos$ci tablica posiada dwa zastrzaty z rury fi 30x2 mm

W komplecie z urzadzeniem dostarczane jest zbrojenie fundamentowe

Cata konstrukcja urzadzenia jest ocynkowana metoda ogniowa

Nons

8. Urzadzenie posiada Certyfikat na zgodnos$¢ z normami PN-EN 913 i PN-EN 1270

e Montaz urzadzen dokona¢ z zachowaniem odpowiednich stref bezpieczenstwa i
uzytkowania sgsiednich urzadzen istniejagcych oraz planowanych, zgodnie z zasadami
zawartymi w PN EN 1176.

e W strefie funkcjonowania urzadzenia nalezy zapewni¢ nawierzchni¢ w zalezno$ci od
mozliwosci swobodnego upadku dla danego urzadzenia zgodnie z PN EN 1177.

e Montaz urzadzenia nalezy wykona¢ na terenie rownym 1 plaskim, niezwlocznie po
dostarczeniu na miejsce budowy, zabezpieczajac obszar prac montazowych przed osobami
niepowolanymi.

e Podczas prac montazowych stosowac si¢ do instrukcji montazu danego urzadzenia.

e Montaz urzadzen w terenie nalezy rozpocza¢ od doktadnego wyznaczenia miejsc montazu
wszystkich urzadzen z zachowaniem odpowiednich stref bezpieczenstwa dla kazdego
urzadzenia.

e Strefy bezpieczenstwa nie powinny na siebie zachodzi¢.

e Do montazu urzadzen nalezy uzy¢ odpowiednich narze¢dzi i srodkdw technicznych.

SPOSOB MONTAZU:
1.W przypadku, gdy urzadzenie ma by¢ czescig boiska do koszykéwki, nalezy zastosowaé
si¢ do ponizszych zasad:
e odleglos¢ srodka wykopu do linii koncowej boiska powinna wynosi¢ 450 mm,
e czolowa krawedz tablicy kosza powinna znajdowa¢ si¢ w odleglosci 1200mm od linii
koncowej boiska,
e $rodek obreczy kosza powinien znajdowac si¢ w odleglosci 1575mm od linii koncowej
boiska,
Prawidlowe ulozenie wykopu fundamentowego i kosza wzgledem linii koncowej boiska
pokazano na ponizszym rysunku.

2.Montaz kosza do koszykowki rozpoczynamy od zaplanowania miejsca wykopu
fundamentowego. D6t fundamentowy powinien mie¢ wymiary: 800 x 800 x 900 mm ( szer. x
dhug. x gleb. )

3.Po doktadnym zaplanowaniu i rozmierzeniu miejsca montazu kosza, wykonujemy wykop
fundamentowy, a nast¢gpnie umieszczamy w nim zbrojenie fundamentowe. Wazne jest aby szpilki
gwintowane zbrojenia fundamentowego byly ulozone w pozycji réwnoleglej do linii koncowej
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boiska, tak jak pokazano na rysunku. Zbrojenie powinno by¢ ulozone na takiej wysokosci - aby po
zalaniu wykopu betonem klasy B15 do wysoko$ci 270mm ponizej poziom terenu - gwintowane
szpilki zbrojenia wystawaty rowno ponad powierzchni¢ betonu.

4.Po zwigzaniu betonu (min. 7 dni) wkrecamy 4 nakretki M20 na szpilki zbrojenia, a
nastgpnie osadzamy na nim statyw rurowy kosza i przykrecamy go 4 nakretkami M20 na
podktadkach M20.

5.Nastepnie przy pomocy poziomicy ustawiamy pion statywu dokrgcajac odpowiednio
gorne 1 dolne nakretki przy jego podstawie.

6.Do tablicy z kaseta mocujacg, montujemy obrecz z siatka tancuchowa przy uzyciu 4 $rub
zamkowych M10 x 60 z podkiadkami i nakrgtkami. Tak przygotowang tablice wsuna¢ na zaczep
kasety przy ramieniu statywu.

7.Rurki usztywniajace, zaopatrzone w koncowki do regulacji dlugosci, regulujemy 1
montujemy tgczac gorne naroza tablicy ze statywem przy uzyciu 2 srub M10 x 30 z podktadkami 1
nakretkami oraz 1 $ruby M12 x 40 z podktadka 1 nakretkg. Nalezy zwrdci¢ uwage na
prostopadtos¢ tablicy do podtoza.

8.Do kasety wkrecamy 4 $sruby M10 x 80 z podkladkami, wktadamy sworzen blokujacy
tablice, zabezpieczamy go zawleczka, a nastgpnie zaklepujemy miotkiem.

9.Pozostalg przestrzen wykopu wypetniamy nawierzchnig wybrang podczas kopania
zaglebienia.

10.Teren rownamy 1 sprzatamy po pracach montazowych.

ZALECENIA 1 UWAGI:

e Miejsce montazu urzadzenia nalezy uzgodni¢ z wtascicielem lub zarzadcg terenu.
e Nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage aby urzadzenie nie narazato innych uzytkownikow np.
nie blokowato drog stuzb ratowniczych.
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BUDOWA BOISKA SPORTOWEGO

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni
poliuretanowej wraz z ogrodzeniem, o$wietleniem, ciggami pieszymi w m. Giemlice.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogélnych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot
zwigzanych z budowg boiska.

1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni poliuretanowej boiska wielofunkcyjnego.

2.MATERIALY

2.1.Podbudowa.

Pod docelowa nawierzchni¢ nalezy wykona¢ przepuszczalng podbudowe z kruszywa kamiennego
0 nastepujacym przekroju:

- grunt rodzimy,

- warstwa odsaczajaca z piasku lub pospotki o gr. 10cm,

- warstwa konstrukcyjna z kruszywa kamiennego (fr. 31,5-63mm) o gr. 15cm,
- warstwa klinujaca z kruszywa kamiennego (fr. 0-31,5mm) o gr. Scm,

- elastyczna podbudowa dynamiczna typu ET gr.3,5 cm

- nawierzchnia poliuretanowa - grubosci 14 mm

Podbudoweg nalezy oddzieli¢ od pozostatych elementdéw terenu za pomocg obrzezy betonowych
100x30x8cm ustawianych na tawie betonowej z betonu B15 z oporem .

2.2.Nawierzchnia.

Jako warstwe wykonczeniowa przyjmuje si¢ bezspoinowa przepuszczalng dla wody, nie
prefabrykowang nawierzchni¢ poliuretanowg - grubos$ci 14

Nawierzchnie tego typu nalezy wykona¢ na podbudowie elastycznej typu ET o grubosci min.
35Smm

Wilasno$ci uzytkowe nawierzchni:
- bezspoinowos¢
- antyposlizgowo$¢
- elastycznosé
- odpornos¢ na starzenie i promieniowanie UV
- estetyczny wyglad
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BUDOWA WARSTWY NAWIERZCHNIOWEJ O GRUBOSCI 14 mm

Impregnat beton 0,2-0,25 kg/m2 |-
asfaltobeton 0,15-0,2 kg/m2
Mata gumowa | Lepiszcze 1,65 kg/m2 IImm
jednosktadnikowe
Granulat SBR 1-4 mm |8 kg/m2
Natrysk Jedno lub dwu 1,2 kg/m2 3 mm
sktadniko- wy system
natryskowy
Granulat EPDM 0.5-/0,8 kg/m2
1,5 mm
Pyl gumowy W zalezno$ci
od lepkosci
systemu
Lakier - 0,25-0,3 kg/m2 |-
zamykajacy*
Farba na linie - 20-30g/mb

Wybrane wlasciwosci techniczne nawierzchni

Fal —— — Sy

=04

WhydluZzenie wzgledne przy zerwaniu, % = 40
Amortyzacja wstrzasdw, redukcja sily, na podiozu 35-50
betonowym, % (23°C)

'{E;gﬂkszlﬂnenm ie pionowe, na podiozu betonowym, mm | = 3
Odpornost na Scieranie w aparacie Tabera, g = 4
Odpormost na sztuczne starzenis oceniona zmiang barwy =3
(stopien w skali szarej); (metoda badai PNEN 20105
AD2:1996)

Opor poslizgu, proba wahadla, slizgacz CEN, skala C,
jednostki PTV

- nawierzchnia sucha 80+ 110
- nawierzchnia mokra 55+ 110
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2.3.Nawierzchnia chodnikow
Ciagi piesze wykona¢ z kostki gr.6cm nawigzujac do stanu istniejacego przy budynku szkoty

- kostka brukowa betonowa - 6¢cm podsypka cem-piaskowa - 4 cm

- podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie frakcji 4-31,5mm grubosci 10cm
- piasek — 10 cm

- grunt rodzimy

2.4. Ogrodzenie, bramy i furtki; pitkochwyty

Ogrodzenie systemowe-panelowe wys. 400 cm.ocynkowane 1 malowane proszkowo w kolorze
RAL 6005. Panel 6-5-6mm oczko 50*200; Stupki RR80*40*3mm d1.4800mm. Fundament z
betonu B-20; wymiar 500mm/500mm/1000mm. Ogrodzenie dlugosci ok 124m. Ilos¢
potrzebnego ogrodzenia sprawdzi¢ na budowie. Bramy 1 furtki. Brama uchylna 2,5m szt. 1,
furtka uchylna 1,5m szt. 1.

Pilkochwyty z siatki polipropylenowej wysokosci 400cm. Wsporniki systemowe do montazu
na ogrodzeniu. Siatka polipropylenowa 100*100*3mm

2.5. Oswietlenie

Oswietlenie stanowi¢ bedg cztery stupy ze stali ocynkowanej wys.10m z oprawami 8 x 144W
LED.

2.7. Siedziska z oparciem na konstrukcji stalowej 2x20 szt. miejsc.

Konstrukcja stalowa wykonana w ocynku ogniowym malowana proszkowo, Konstrukcja
stacjonarna postawiona na kostce. Na trybunie zamontowa¢ siedzisko typ WO-06 ( oparcie 32,5
cm).

3.SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST ,,Wymagania og6dlne" .

3.2.Sprzet do wykonywania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z
sprzetu niezbednego do wykonania zadania.

4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne"

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

5.2.Wykonanie robot.
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Projektowana nawierzchnia boiska wielofunkcyjnego jest nawierzchnig sportowa bezspoinowa,
dwuwarstwowa o catkowitej grubosci min. 35mm ET+14 mm uktadang na placu budowy, (mata
+natrysk).

Nawierzchnia jest przepuszczalna dla wody, wykonywana in-situ, stuzy do pokrywania
nawierzchni boisk wielofunkcyjnych, placow rekreacji ruchowej, kortow tenisowych, biezni
lekkoatletycznych, sektorow i rozbiegdw konkurencji technicznych , itp. Wykonywana zgodnie z
normg DIN 18035/6 + IAAF.

5.2.1.Podbudowa.

Nawierzchnia  poliuretanowa boiska wielofunkcyjnego wymaga podbudowy  sztywnej,
odpowiednio wyprofilowane; spadkaml podiuznymi i poprzecznymi, odchytki mierzone fatg di.
2m nie powinny by¢ wigksze niz 8§ mm. Podloze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen
organicznych, kurzu, blota, piasku itp. Nie moze by¢ zaolejona (plamy nalezy usunac).
Podbudowa betonowa powinna by¢ wolna od mleczka cementowego, szorstka, nie posiadac
odspojonych odlamkow. Natomiast podbudowa asfaltobetonowa powinna by¢ uwatowana w taki
sposob, aby nie wystgpowato wykruszanie si¢ warstwy gorne;.

Alternatywnym podlozem jest tez podbudowa elastyczna, ktora jest mieszaning granulatu
gumowego, kruszywa kwarcowego oraz lepiszcza poliuretanowego o grubosci min.30mm.

Projekt wykonawczy zaktada zastosowanie elastycznej podbudowy dynamicznej typu ET gr. 35
mm.

5.2.2.Impregnacja podloza.
Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej oraz zwigzanie luznych czasteczek podloza.

5.2.3.Wykonanie warstw.

Warunkiem poprawnego wykonania w/w nawierzchni jest przestrzeganie warunkéw pogodowych,
technologii wykonania oraz wlasciwych norm zuzycia poszczegdlnych materialdw opisanych w
oryginalnych kartach technicznych systemow produktow.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakosci robét
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne".

6.2.Badania.

Nawierzchnia winna posiada badania na zgodno$¢ z normg PN-EN 14877, lub rekomendacje
techniczng ITB lub wyniki badan specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie
sportowe np. Labosport oraz atesty higieniczne PZH.

6.3.Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych.

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinna by¢ przeznaczona do wykonania na terenie budowy.
Nie dopuszcza si¢ stosowania nawierzchni prefabrykowanych (w cato$ci ani cze§ciowo).

2. Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawcg o
kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni i dotyczacym wykonywanego zadania.

3. Spehianie wszystkich wymaganych minimalnych parametrow nawierzchni okre§lonych w
tabeli nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub
Rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna producenta w orygmale) pozwalajacymi
na ich weryfikacje.

4.Wykonawca winien ztozy¢ gwarancj¢ na oferowang nawierzchni¢ potwierdzong przez
producenta nawierzchni .

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0goélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne".
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7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni poliuretanowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne".

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne" .

10. PRZEPISY
10.1. Normy.

PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenoéw sportowych-Specyfikacja.

32



