Zalacznik nr 8 do SIWZ — Szczegolowy opis przedmiotu zamoéwienia.

Przedmiotem inwestycji jest budowa sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Giemlice, Diugie
Pole Leszkowy z podtaczeniem do oczyszczalni §ciekow w Cedrach Wielkich, gmina Cedry Wielkie
na terenie nastgpujacych dziatek:

Zadanie 1

OBREB GIEMLICE

DZ.NR: 92,91/2,91/1, 90, 65/2, 241/2, 241/1, 181/6, 108, 10, 118/1, 112, 111, 110, 107.

OBREB DLUGIE POLE
DZ. NR: 98, 79, 75/8, 75/10, 71/1, 70, 61, 56, 48, 46, 45, 44, 42, 40, 38/3, 38/2, 38/1, 37, 36, 29, 249/9,
248/4, 248/2, 244,166, 162/8, 161, 149, 137, 118.

OBREB CEDRY WIELKIE
DZ. NR: 179, 211, 233, 300, 410, 155/12, 155/13, 155/8, 306/2.

Nowobudowany uktad kanalizacyjny zostanie wykonany w technologii taczonej tloczno-
grawitacyjnej. Scieki zebrane przez nowo wybudowana sieé¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej trafia
do projektowanych przepompowni $ciekow P1-P7, skad od przepompowni nr P7 przewodem
ttocznym PE DN160 trafig do studni rozpreznej nr SR na terenie oczyszczalni $ciekow w m Cedry
Wielkie.

SIEC KANALIZACJI SANITARNE.J GRAWITACYJNEJ
Parametry techniczne projektowanej kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej:

e kanaly wykonane z rur kanalizacyjnych DN 200 mm z litego PVC /wg PN-EN1401:1999/
SDR 34 SN8 /klasa S 8 kN/m2/ taczone na uszczelke gumowsg: L=2388,5+4109,1=6497,6
mb;

e kanaly wykonane z rur kanalizacyjnych DN 160 mm z litego PVC /wg PN-EN1401:1999/
SDR 34 SN8 /klasa S 8 kKN/m2/ tgczone na uszczelke gumowa: L=467,2+1136=1603,2 mb;

e studnie kanalizacyjne z polimerobetonu, szczelne z elementow prefabrykowanych DN 1200
mm: 34+66=100 szt.

e studzienka kanalizacyjna z tworzywa sztucznego DN 600 mm: 37+75=112 szt.
studzienka kanalizacyjna z tworzywa sztucznego DN 425 mm: 62+140=202 szt.

SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ TEQOCZNEJ
Parametry techniczne projektowanej kanalizacji sanitarnej ttocznej:
— rury kanalizacyjne w sztangach PE 100, SDR 17, PN 10, zgrzewane doczotowo o $rednicy
DN 110x6,6mm: L=1324,64+1975=3299,6 mb

— rury kanalizacyjne w sztangach PE 100, SDR 17, PN 10, zgrzewane doczolowo o $rednicy
DN 160x6,6mm: L=3761,8 mb

POMPOWNIE, Monitorowanie i sterowanie.
W celu odprowadzenia $ciekow sanitarnych z terenu objetego opracowaniem projektuje sie

przepompownig¢ $ciekéw P1, P2, P3, P4, P5, P6, P7.

Zadanie 2

Przedmiotem inwestycji jest budowa sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Leszkowy, gmina
Cedry Wielkie na terenie nastgpujacych dzialek:

OBREB LESZKOWY
DZ. NR: 1, 13, 14, 66, 68, 89, 93, 96, 103, 109, 127, 128, 130, 131, 149, 151, 160, 161, 162, 165, 166,
190, 281, 125/4, 125/5, 132/3, 159/1, 159/4, 163/3, 163/5, 164/1, 164/3, 164/4, 199/25, 199/26, 199/9.




OBREB CEDRY WIELKIE
DZ. NR: 269, 299, 300
OBREB DLUGIE POLE
DZ. NR: 34, 35, 36, 61

Nowobudowany uktad kanalizacyjny zostanie wykonany w technologii taczonej tloczno-
grawitacyjnej. Scieki zebrane przez nowo wybudowana sieé¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej trafia
do projektowanych przepompowni $ciekéw P8-P12, skad przewodem tlocznym trafia do studni
rozpreznej nr S227 w m. Dhugie Pole. Studnia rozprgzna nr S227 zostanie wykonana w ramach
budowy kanalizacji sanitarnej w m. Dhugie Pole.
SIEC KANALIZACJI SANITARNE.J GRAWITACYJNEJ
Parametry techniczne projektowanej kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej:
e kanaly wykonane z rur kanalizacyjnych DN 200 mm z litego PVC /wg PN-EN1401:1999/
SDR 34 SN8 /klasa S 8 kN/m2/ faczone na uszczelk¢ gumowa, L=3114,4 mb
e kanaly wykonane z rur kanalizacyjnych DN 160 mm z litego PVC /wg PN-EN1401:1999/
SDR 34 SN8 /klasa S 8 kN/m2/ tgczone na uszczelke gumowa, L=465,4 mb
e studnie kanalizacyjne z polimerobetonu szczelne, z elementéw prefabrykowanych DN 1200
mm: 67 szt.
e studzienka kanalizacyjna z tworzywa sztucznego DN 600 mm: 56 szt.
e studzienka kanalizacyjna z tworzywa sztucznego DN 425 mm: 65 szt.

SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ TEOCZNEJ
Parametry techniczne projektowanej kanalizacji sanitarnej ttoczne;j:
— rury kanalizacyjne w zwojach PE 100, SDR 17, PN 10, zgrzewane doczotowo
o $rednicy DN 63x3, L=15mb

— rury kanalizacyjne w sztangach PE 100, SDR 17, PN 10, zgrzewane doczotowo
o $rednicy DN 110x6,6mm L= 2714,3 mb

POMPOWNIE
W celu odprowadzenia $ciekéw sanitarnych z terenu objetego opracowaniem projektuje si¢

przepompowni¢ Sciekéw P8, P9, P10, P11, P12.

Wykonawca winien uwzgledni¢ wykonanie dodatkowej sieci na dz. nr 159/1 w Leszkowach
w ramach robét uzupehiajacych okreslonych w przedmiarze robét uzupelniajacych — zal. Nr 5.
Zakres prac uzupelniajgcych to wykonanie odcinka sieci w zakresie:
SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ GRAWITACYJNEJ
Parametry techniczne projektowanej kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej:
e kanaly wykonane z rur kanalizacyjnych DN 200 mm z litego PVC /wg PN-EN1401:1999/
SDR 34 SN8 /klasa S 8 kN/m2/ faczone na uszczelke gumowa: L=70,0 mb;
e kanaly wykonane z rur kanalizacyjnych DN 160 mm z litego PVC /wg PN-EN1401:1999/
SDR 34 SN8 /klasa S 8 kN/m2/ taczone na uszczelke gumowa: L=15,3 mb;
e studnie kanalizacyjne z polimerobetonu, szczelne z elementéw prefabrykowanych DN 1200
mm: 6 szt.
e studzienka kanalizacyjna z tworzywa sztucznego DN 600 mm: =1 szt.
e studzienka kanalizacyjna z tworzywa sztucznego DN 425 mm: =3 szt.

SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ TEOCZNEJ
Parametry techniczne projektowanej kanalizacji sanitarnej tloczne;j:
— rury kanalizacyjne w sztangach PE 100, SDR 17, PN 10, zgrzewane doczotowo o $rednicy
DN 110x6,6mm: L=79,0 mb




Nowobudowany uktad kanalizacyjny winien posiada¢ sterowanie parametrami przepompowni
oparte o sterowniki z otwartym oprogramowaniem lub nalezy przekaza¢ Zamawiajacemu
programy narzedziowe. Nalezy zapewnia¢ transmisj¢ danych do Dyspozytorni po
GSM/GPRS/EDGE (wraz z dostawa kart sim do eksploatatora). Nalezy rozbudowac¢ istniejacy
w Dyspozytorni system monitorowania i sterowania parametrami nowych obiektow, oparty na
oprogramowaniu TelWin Scada, No Limits.

Wszelkie rozwigzania muszg by¢ kompatybilne z istniejacym systemem monitorowania
I sterowania siecig wod. kan.

Zamawiajacy wymaga rozwigzan opisywanych w projektach lub rownowaznych. Po prowadzonych
robotach teren nalezy przywrdécic¢ do stanu pierwotnego. Zamawiajacy dopuszcza ujgcie w ofercie,

a nastepnie zastosowanie innych materiatdow i urzadzen niz podane w dokumentacji projektowej pod
warunkiem zapewnienia parametrow nie gorszych niz okreslone w tej dokumentacji. W takiej sytuacji
Zamawiajacy wymaga ztozenia stosownych dokumentow, uwiarygodniajacych te materiaty

i Uurzadzenia. Ztozone ww. dokumenty beda podlegaty ocenie przez autora dokumentacji projektowe;j,
ktoéry sporzadzi stosowng opini¢. Opinia ta bedzie podstawa do podjecia przez zamawiajgcego decyzji
o akceptacji ,,rownowaznikow”.

Wykonawca winien wykona¢ inwestycje zgodnie z zapisami SIWZ i projektem budowlanym.
Szczegolowe wymagania do przepompowni zawarte w zat. 1, wymagania dla wyposazenia szafy
sterujacej zawarte w zal. 2, opis funkcjonalno-uzytkowy systemu monitoringu i wizualizacji
przepompowni zawarty w zat. 3., mobilny system monitorowania kamerg TV zawiera — zat. 4. Roboty
uzupelniajgce — zat. Nr 5.

Zat. 1
Szczegélowe wymagania do przepompowni.

Przepompownie projektuj¢ si¢ jako suche przepompownie $ciekow "przejezdne" lub w wydzielonym
terenie bez separacji skratek, z suchg lokalizacja pomp =zatapialnych, eliminujgca zagrozenie
pracownikoéw obstugi przez gazy niebezpieczne oraz redukujgca emisje odorantow

Przepompownie spelniajg wymagania, ktore sg potwierdzone badaniami typu WE wykonanymi przez
jednostke notyfikowana, normy PN-EN 12050-1:2001 "Przepompownie $ciekow w budynkach i ich
otoczeniu. Zasady budowy i badania. Czeg$¢ 1: Przepompownie §ciekoOw zawierajacych fekalia" oraz
PN-EN 12050-4:2001 "Zawory zwrotne do przepompowywania $ciekow bez fekaliow i z fekaliami”,
norm zharmonizowanych zgodnie z dyrektywa 89/106/EEC.

Przepompownia stanowi kompletne w pelni zautomatyzowane urzadzenie skfadajace sie
z prefabrykowanego zestawu technologicznego zabudowanego wraz z pompami w betonowej
komorze suchej i wspoltpracujace z zewnetrznym zbiornikiem retencyjnym, ktéry jest elementem
grawitacyjnego przewodu doptywowego o powigkszonym przekroju przeptywu, polaczonego, na jego
wlocie,

z grawitacyjnym przewodem doptywowym $ciekow w sposob kaskadowy (kaskadowo).

Projektowana sucha przepompownia $ciekow EDP sklada si¢ z suchej komory przepompowni,
wykonanej z prefabrykowanych kregow betonowych o $rednicy wew. 2,0 m, ukladu pompowego
z dwoma pompami w wykonaniu suchym, a takze rozdzielnicy zainstalowanej w szafie ochronnej
zlokalizowanej na terenie przepompowni.

Naptywajace do zbiornika retencyjnego S$cieki kierowane sa dalej do rozdzielacza zespotu
POMPOWEQO.

Rozdzielacz wyposazony jest w okno rewizyjne umozliwiajace kontrole oraz szybka rewizje
i oczyszczenie.

Pompy sa naprzemiennie zalaczane po osiggnigciu odpowiedniego poziomu $ciekéw. Poziom ten
mierzony jest czujnikami wibracyjnymi suchobiegu i wysokiego poziomu oraz przetwornikiem
cisnienia hydrostatycznego zainstalowanymi w rozdzielaczu i wspolpracujacymi z rozdzielnica
elektryczng realizujaca zadany algorytm sterowania w systemie pracy automatyczne;.



Przy intensywnym naptywie i przekroczeniu poziomu zalaczenia jednej pompy, nastgpuje zataczenie
drugiej pompy. Rozdzielnica wyposazona jest w modem do komunikacji dwukierunkowej

z dyspozytornig.

Projektowane zagospodarowanie terenu przewiduje wykonanie podloza utwardzonego w poblizu
komory suchej przepompowni oraz studni retencyjnej zapewniajacego bezpieczny dostep dla obshugi
urzadzenia. Wymagana podstawa pod zurawik do wyciggania pomp.

Zat. 2

Wymagania dla wyposazenia szafy sterujacej uktadu dwupompowego w oparciu o modut

telemetryczny:

1. Nowa szafa sterownicza:

a) Obudowa szafy sterowniczej:
1) wykonana z poliestru wzmocnionego poliweglanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65,
wspdtczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelkg PUR;
2) wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego, na ktérych sg zainstalowane
(na sitodruku obrazy pompowni):
a) kontrolki:

poprawnosci zasilania,

awarii ogoinej,

awarii poszczegolnej pompy,

pracy poszczegblnej pompy,

pracy rewersyjnej poszczegolnej pompy,
braku zalogowania do sieci operatora i GPRS,
awarii sondy hydrostatycznej,

zdalnej blokady pompowni;

b) wylacznik gtdwny zasilania,
c) przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna) dla kazdej

Z pomp;

d) przyciski Startu, Stopu, Startu rewersyjnego pomp w trybie pracy recznej;
e) stacyjka z kluczem,
f) amperomierze dla kazdej z pomp,
g) licznik godzin pracy dla kazdej z pomp;
h) przetacznik (Reczny — 0 — Automatyczny) oswietlenia zewnetrznego
i) zbijakowy wytacznik bezpieczenstwa
3) szafa o wymiarach co najmniej: 1000(wysokos¢)x800(szeroko$¢)x400(gtebokosc);
4) wyposazona w ptyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci co najmniej 2mm;
5) wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych;
6) posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli
(np. zasilajgcych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej itd.) bez
konieczno$ci demontazu obudowy szafy sterownicze;.

b) Urzadzenia elektryczne:
1) modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE, posiadajacy co najmniej wyposazenie
i mozliwosci wymienione w podpunkcie €) niniejszych wytycznych;
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czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz;

uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem;

czteropolowe zabezpieczenie klasy C;

przetworniki pragdowe do monitorowania pradu kazdej pompy z osobna;



6) wytacznik réznicowo-pradowy czteropolowy;

7) wytgcznik gtdwny sie¢-agregat;

8) gniazdo agregatu w zabudowie tablicowej;

9) gniazdo serwisowe 230V wraz z zabezpieczeniem,

10) wytacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem;

11) stycznik dla kazdej pompy;

12) amperomierz dla kazdej z pomp

13) liczniki godzin pracy dla kazdej z pomp;

14) kolorowy panel operatorski 7”, prezentujacy obecny stan obiektu w formie graficznej z
mozliwoscig zmiany parametrow lokalnie po zalogowaniu;

15) jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;j;

16) zasilacz buforowy 24 VDC/3A wraz z ukfadem akumulatoréw;

17) syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejéciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego
i optycznego;

18) przetacznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna) dla kazdej z pomp z osobna

19) dla mocy pomp = 5,5kW - rozruch soft-start

20) wytacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej;

21) hermetyczny wytgcznik kraicowy otwarcia wtazu przepompowni;

22) stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu;

23) pomiar poziomu suchobieg, min., max za pomocg czujnikbw wibracyjnych oraz
przetwornika ci$nienia

24) oSwietlenie wewnetrzne szafy;

25) przetacznik (Reczny — 0 — Automatyczny) o$wietlenia zewnetrznego

26) automat zmierzchowy dla automatycznego zatgczania o$wietlenia zewnetrznego

27)przetacznik  faz  zapewniajgcy ~ dziatanie  wylacznika  bezpieczenstwa
w przypadku zaniku jednej lub dwéch faz zasilajacych

28) zbijakowy wytacznik bezpieczenstwa

UWAGA Warto$¢ urzadzen zabezpieczajacych dobraé odpowiednio do mocy
zabezpieczanych urzadzen

c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE do ktérego wchodza
nastepujace sygnaly (UWAGA!! Wszystkie sygnaty binarne majg by¢ wyprowadzone
z przekaznikéw pomocniczych):

1)

WejScia (24VDC):
1) tryb pracy (Reczny/Automatyczny) kazdej z pomp;
2) zasilanie na obiekcie (poprawne/niepoprawne);
3) zasilanie z agregatu;
4) awaria pompy nr 1 —kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego;
5) awaria pompy nr 2 — kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego;
6) kontrola otwarcia drzwi i wtazu pompowni;
7) kontrola ptywaka sucho biegu;
8) kontrola ptywaka alarmowego — przelania;
9) kontrola rozbrojenia stacyjki;
10) potwierdzenie zataczenia pomp w obu kierunkach niezaleznie;
11) sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem;

Wyijécia (zatgczanie przekaznikéw napieciem 24VDC):

zatgczanie pompy nr 1;

zatgczenie pompy nr 2;

c. zalgczenie sygnatu dzwiekowego syrenki alarmowej i sygnatu optycznego;

oo



zatgczenie kontrolki zdalnej blokady pompowni;
zatgczenie kontrolki braku zalogowania do sieci GSM;
zatgczenie rewersyjne pompy nri;

zatgczenie rewersyjne pompy nr2;
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d) Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:

a) naprzemienng prace pomp;

b) kontrole termikéw pompy i wytacznikow silnikowych;

c) funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu sucho biegu
tylko dla pracy recznej;

d) podczas awarii sondy hydrostatycznej praca pompowni w oparciu o sygnat z dwéch
ptywakow;

e) mozliwos¢ rewersyjnego zataczenia pomp

e) Wytyczne odnosnie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego
GSM/GPRS/EDGE:

1) Wyposazenie:

Wymaga sie otwartego oprogramowania dla uzytkownika.
Sterownik pracy pompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym GSM/
GPRS /EDGE powinien posiada¢ co najmniej:
a) 8 wejs¢ binarnych;
b) 8 wyj$¢ binarnych z mozliwo$cig pracy jako wejscia;
c) 2 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA;
d) port szeregowy RS 232;
e) port szeregowy RS 232/422/485 optoizolowany;
f) wejscia licznikowe;
g) stopien ochrony IP40;
h) zasilany napieciem 24VDC;
i) wejscie antenowe;
J) gniazdo karty SIM;
K) zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie
I) przyciski nawigacyjne umozliwiajgce poruszanie sie po menu sterownika oraz edycje
parametrow;
m) sterownik powinien posiada¢ synoptyke o stanie m.in:
1. wejs¢ i wyj¢ binarnych;
2. zasiegu sieci GSM;
3. komunikaciji szeregowej;
4. poziomie medium,
5 nastawionych poziomach pracy pomp.

2) Mozliwosci:

a) wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora
GSM w wydzielonej sieci APN;

b) sterowanie pracq obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow
i/lub sondy hydrostatycznej;



c) sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze
stacji operatorskiej (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegtej);
d) kontrola sprawnosci zespotow pompowych, w razie stwierdzenia ich awarii blokowanie
ich zataczenia
e) w przypadku pracy obiektow (pompowni) w uktadzie kaskadowym (pompowanie
z jednego zbiornika do drugiego) i wystgpieniu spietrzenia Sciekow (podniesiony ptywak
przelewu) w zbiorniku odbiorczym, sterowniki tego zbiornika zdalnie blokuje prace
pompowni doprowadzajacej $cieki do niego. Blokada nastepuje automatycznie bez
ingerenciji uzytkownika i samoczynnie blokada jest niwelowana.
f) podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
1)  brak karty SIM;
2)  poprawnos¢ PIN karty SIM;
3)  Dbtedny PIN karty SIM;
4)  zalogowanie do sieci GSM,;
5)  zalogowanie do sieci GPRS;
6)  wejscia i wyjScia sterownika;
7)  poziom sygnatu GSM wyrazony (co najmniej 3 diody);
g) zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, z wykorzystaniem panelu
operatorskiego i po wczesniejszej autoryzaciji (wpisanie kodu) operatora:
1)  poziomu zatgczenia pomp
2)  poziomu wytgczenia pomp
3)  poziomu dotgczenia drugiej pompy
h) po podtaczeniu do panelu operatorskiego poprzez port szeregowy i protokét MODBUS
RTU - prezentacja w sposoéb graficzny stanu catego obiektu
i) naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
j) zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
K) zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
I) mozliwo$¢ podtgczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki
alarmowej
m) mozliwo$¢ zdalnej aktualizacji oprogramowania sterownika

f) Protokét komunikacji okreslony i zgodny z trybem pracy modutu MODBUS RTU

Szafy sterownicze maja posiada¢ Certyfikat Zgodnosci CE, oraz raport z badan
w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej zgodnie z dyrektywami EMC i EEC

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie
aktywna ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca
przepompowni $ciekow wraz z szafami sterowniczymi zawierajacymi oprogramowanie
istniejgcego systemem monitoringu musi posiada¢ niepubliczng siec APN dla potrzeb
systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca
systemu monitoringu.



Zat. 3
System monitoringu i wizualizacji przepompowni suchych w technologii GPRS

Informacje podstawowe o0 systemie monitoringu.

Funkcjonujacy systemem monitoringu parametréw przepompowni oparty jest na oprogramowaniu
TelWin Scada.

System sktada si¢ z dwdch podstawowych jednostek:

a) obiekt zdalny - przepompownie $ciekéw, wyposazone w moduly telemetryczne
GSM/GPRS/EDGE z modem komunikacyjny do transmisji pakietowej danych.
(stacje uje¢ i dystrybucji wody pitnej, wyposazone w radiowy system przesytu danych)

b) obiekt lokalny — zlokalizowany na terenie oczyszczalni Sciekow w miejscowosci Cedry Wielkie.

Integracja monitoringu parametréw przepompowni objetych niniejszag inwestycja z obecnie
funkcjonujgcym zintegrowanym systemem monitoringu parametrow przepompowni §ciekdw. System
ma by¢ oparty o otwartg aplikacje SCADA. Wykonawca musi przewidzie¢ wszystkie koszty zwigzane
z wlaczeniem nowobudowanych przystosowaniem monitorowanych pompowni do istniejacego
integralnego systemu.

System wizualizacji powinien sktada¢ si¢ z:

a) gtdbwnego okna synoptycznego

b) okien poszczegblnych obiektow

¢) okna alarmow

d) okna wykresoéw

¢) okna raportow

System realizuje wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania
stanow alarmowych na dowolnym obiekcie.

Wymagania systemu monitoringu po rozbudowie:

Wymagana jest rozbudowa istniejacego systemu monitorowania i zdalnego sterowania w gminnym
centrum monitoringu — Dyspozytorni, zlokalizowanym na terenie oczyszczalni $ciekéw w Cedrach
Wielkich. Wymagana jest rozbudowa wizualizacji parametrow o nowe obiekty. System sterowania
i przekazu parametréw pracy przepompowni winien byé kompatybilny z funkcjonujacym
systemem monitoringu parametrow przepompowni opartym na oprogramowaniu Scada.

Rozbudowana aplikacja powinna spelniaé nastepujace funkcje:
1. Funkcja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powinna

powodowac¢ wyslanie pelnego statusu wej$¢/wyjs¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo stacja
Mmonitorujagca moze zdalnie w okreslonych odstepach czasowych lub na zadanie pracownika
obstugi wymusi¢ przestanie w/w statusu z danego modutu telemetrycznego. Inaczej mowiac, w
momencie wystgpienia dowolnej zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zalaczenie pompy,
otwarcie drzwi szafy sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujacej zostaje wystany
aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wejsciach i wyj$ciach modutu telemetrycznego).
Dodatkowo niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujagca moze czasowo (np. co 1 godzing)
odpytywac¢ moduty telemetryczne o ich aktualny stan wejs¢/wyjsc.

2. Funkcja - Gtowne okno synoptyczne — powinna umozliwia¢ podglad graficzny wszystkich
monitorowanych obiektéw pod wzgledem (np. w postaci miniatur obiektow):



10.

- graficznego przedstawienia pracy poszczegolnej danej pompy,

- graficznego przedstawienia awarii poszczegolnej danej pompy,

- graficznego przedstawienia awarii zbiorczej danego obiektu,

- pradu pobieranego przez dang pompg,

- poziomu $ciekow w zbiorniku,

- wizualizacja alarmow na wszystkich obiektach lub urzadzeniach m.in. w formie tabeli
alarmow biezacych, alarmy powinny by¢ podawane z nastepujacymi informacjami: data
wystapienia alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustgpienia alarmu, w jakim czasie
alarm zostal potwierdzony przez operatora.

Funkcja logowania/wylogowania operatordw stacji monitorujacej — powinna umozliwia¢ na
przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator 0 najmniejszych
kompetencjach ma prawo tylko do przegladania obiektow bez mozliwosci ich zdalnego
sterowania, natomiast operator-administrator ma pelne prawa dostepu wraz z prawem zdalnego
sterowania urzgdzeniami.

Funkcja alarmow historycznych — powinna umozliwiaé przegladanie archiwalnych zdarzen
alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanych obiektach za dowolny okres czasu
wraz z funkcja filtrowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiada¢ mozliwos¢
uzyskania informacji kiedy dany alarm zostal potwierdzony i przez jakiego operatora. A takze
umozliwia¢ wykonanie wydruku sporzadzonego zestawienia.

Funkcja alarmow biezacych — powinna umozliwiaé wizualizacje w postaci tabeli wszystkich
biezgcych (niepotwierdzonych) stanéw alarmowych z monitorowanych obiektow Iub urzadzen. W
jednoznaczny sposob identyfikowaé, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-
alarm krytyczny), czy juz ustgpit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez
operatora powinien zosta¢ umieszczony w pamigci systemu, z mozliwoscig przegladania go za
pomoca funkcji alarméw historycznych. Dodatkowo w momencie wystapienia stanu alarmowego
na dowolnym obiekcie lub urzadzeniu powinien aktywowac si¢ sygnal dzwickowy, ktérego bedzie
mozna wylaczy¢ po potwierdzeniu wszystkich niepotwierdzonych alarmow biezacych, co powala
na wykonywanie przez operatora innych czynnosci niezwigzanych ze stacja monitorujaca,

Kontrola pofaczenia stacji monitorujgcej z monitowanymi obiektami lub urzadzeniami — system
monitoringu powinien umozliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego odczytu danych

Kontrola dostgpu do monitorowanego obiektu — system powinien umozliwia¢ lokalne
rozbrojenie/uzbrojenie obiektu za pomoca stacyjki. W momencie rozbrojenia obiektu nie sa
wysylane z niego sygnaty alarmowe o wlamaniu.

Alarm wlamania — system powinien wywota¢ na stacji monitorujacej alarm wiamania po
okreslonym czasie od jego wystapienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien ulegaé
skasowaniu po czasie. System powinien wymaga¢ zdalnego skasowania alarmu przez operatora, w
ten sposob informujac go o swoim wystgpieniu.

Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowej dzwickowo - optycznej z poziomu stacji
monitorujace;.

Funkcja od$wiezenia obiektu — umozliwia na Zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujgce;
aktualnego statusu wejsé/wyjs¢ modutu telemetrycznego danego obiektu lub urzgdzenia.
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18.

19.

20.

Funkcja kasowania zegaréw — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegardw czasu pracy pomp
wraz z licznikami iloSci zatagczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompowni np.
rOwnomierne zuzycie pomp w ciggu miesigca.

Zdalne zataczanie/wylaczanie pomp.

Funkcja odlaczenia/podigczenia pompy — pozwala na zdalne ,,poinformowanie” sterownika
o odlaczeniu/podiaczeniu danej pompy, co wigze si¢ z nie/uwzglednianiem danej pompy w cyklu
pracy pompowni. Np. jezeli zdalnie odtagczymy wybrang pompe to sterownik nie uwzgledni jej
w cyklu pracy pompowni.

Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy zestawu pompowego — istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze
stacji monitorujgcej) zmiany poziomu zatgczania, wylgczania pomp oraz poziomu alarmowego

Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wigkszej ilosci pomp — funkcja
niezbgdna w przypadku wartosci zabezpieczenia pradowego w zlagczu kablowym na
przepompowni, dobranego dla pracy tylko jednej pompy

Wykresy szybkiego podgladu — pozwalajg na podglad: pracy, spoczynku, awarii pomp, pradu
w okresie co najmniej ostatnich 2 godzin.

Trendy historyczne — mozliwos$¢ sporzadzania wykreséw: stanu pomp, pragdu na doktadnej skali
czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania
wydruku sporzadzonego wykresu.

Raporty — mozliwo$¢ sporzgdzania raportdw odnoScie: czasu pracy, ilosci zalgczen, ilosci awarii,
czasu awarii pomp, przeptywu sumarycznego (jesli jest) w wybranym okresie historycznym.
W kazdej chwili istnieje mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej pompy na wybranym
obiekcie lub urzgdzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujgce;j.

Dostep przez WWW — mozliwos$¢ przegladania okien synoptycznych synaptycznych zdalnie przez
przegladarke WWW w takiej formie w jakiej prezentowane sa na ekranie Stacji Dyspozytorskiej.



Zat. 4

SPECYFIKACJA TECHNICZNA KAMERY SAMOJEZDNEJ

Dotyczy : dostawy zestawu przenosnego - kufrowego / zintegrowanego na jednej
ramie wyposazonej w kétka utatwiajgce przemieszczanie sie w terenie do prowadzenia
inspekcji TV kanalizacji w zakresie srednic od DN 100 do min DN 300 mm z pomiarem
spadkow i klasyfikacjg uszkodzen, kamera wyposazona w wézek samojezdny i glowice
uchylno-obrotowg — kolor.

Zestaw kufrowy — przenosny do prowadzenia inspekcji TV kanalizacji w zakresie srednic
od DN 100 do min DN 300 mm z pomiarem spadkéw i klasyfikacjg uszkodzen, kamera
wyposazona w wozek samojezdny i gtowice uchylno-obrotowg — kolor, kamera
wyposazona w kamere cofania oraz mozliwos¢ pomiaru srednicy rur — deformacji kanatu

Parametry techniczne zestawu kamerowego, przenosnego

1.0 | Glowica obrotowo — rotacyjna kamery — kolor, montowana na wézku samojezdnym -
matym

e Czuto$é kamery min 0,1 Lux

e (Oswietlenie gtowicy typu LCD o mocy min 500 Ln

e Cyfrowy balans bieli, rozdzielczo$¢ obrazu min 400 linii TV

e Cyfrowe wzmocnienie sygnatu

e zmozliwoscig podtgczenia do wozka jezdnego i tyczek pchanych !!!

e kamera generacji w petni cyfrowa, wyposazona w multifunkcje, czyli
automatyczny powrét do poziomu, automatyczne wychyty w lewa i prawg strone
pod katem 90°, wyswietlanie wychylenia gtowicy w stopniach, wyswietlanie
cisnienia azotu w wozku i gtowicy z funkcjg alarmu gdy cisnienie azotu spada do
0,00

e mozliwo$é wychylenia na lewg i prawa strone : min +/- 120° , obiektyw
szerokokatny o kacie widzenia min 60°

e Obrét gtowicy po obwodzie — rotacja — bez ograniczenia — ponad 360°.

e Liczba osi obrotu -2

e Zoom cyfrowy

e Automatyczna przystona

e Elektroniczna regulacja ostrosci

e Gtowica zabezpieczona poprzez zestaw tozysk $lizgowych

e Szczelnos¢ gtowicy min 2 bar

¢ Diody laserowe do pomiaru srednic kanatu — deformacji rur

e Gtowica wyposazona w fozyska stozkowe, wzmocnione, niewymagajgce serwisu i
smarowania

e OchronaIP 68

2.0 | Woézek kamery samojezdny z napedem - niezaleznym na osie (4 x 4) do prowadzenia




inspekcji TV w zakresach srednic 100 do min 300 mm z wyposazeniem

zestawy dodatkowych kot do prowadzenia inspekcji w zakresach srednic DN
300-600 mm

woézek wykonany ze stali nierdzewnej z silnikiem napedowym elektrycznym
—z niezaleznym napedem 4 x 4 i mozliwoscia skrecania

adapter taczacy kabla, wodoszczelnos¢ woézka do 2,0 bar

ptynna regulacja manualna kierunku i szybkosci jazdy przod/tyt

inklinometr cyfrowy do pomiaru spadkéw

kontrola elektroniki wézka i kamery azotem suchym z wyswietleniem poziomu
ci$nienia na monitorze

manualny - reczny pantograf do podnoszenia i opuszczania gtowicy kamery
haki do opuszczania kamery do studni rewizyjnej

ochrona min.IP 68

3.0 | Pulpit sterowniczy 19"’ zabudowany w aluminiowym kufrze transportowym

e Monitor min. 10”LCD

e Standard Video PAL (kolor)

e Zasilanie 230V realizowane przez generator i stabilizator napiecia

e Manualna regulacja oswietlenia — ptynna

e Wyswietlanie petnych informacji na monitorze: data, godzina, spadki chwilowe,
wychylenia i obroty gtowicy w stopniach, licznik metréw, opisy odcinka, pismo
czarne lub biate

e Jazda wodzka przéd/tyt z mozliwoscig skrecania

e Obroty kamery lewo/prawo +/- 1302

e Obroty gtowicy kamery po obwodzie ponad 360 2 bez ograniczenia

e Regulacja ostrosci - elektroniczna

e Automatyczna regulacja przystony

e Automatyczne wychylenie na lewg i prawg strone pod katem 90 @

e Automatyczne ,,0” — powrét kamery do pozycji poziomej

e Cyfrowy zapis danych

e Wyswietlanie cisnienia azotu w kamerze i w wézku — w barach — z funkcjg alarmu

e Dodatkowe wyjscie Video In/Out

e Catos¢ zabudowana w wodoszczelnym kufrze transportowym, wyposazonym w
klape przeciwstoneczna

4.0 | Beben z kablem transmisyjnym z manualnym - recznym nawijaniem kabla — dtugos¢

kabla min 100 mb

Beben wykonany ze stali nierdzewnej potgczony z ostonami PVC
Wzmocniony kabel w obudowie keflarowe;j

Elektroniczny licznik metréow z wyswietlaniem danych na monitorze
Dtugosé kabla min. 100 mb

Na kablu zamontowane wodoszczelne wtyczki typu MIL oraz odciggnik
zabezpieczeniowy kabla

Ochrona IP 65

Kabel umozliwiajgcy podtgczenie bebna z urzadzeniem sterujgcym




5.0

Pilot do sterowania zestawu kamer wyposazony w joystik

Wychylenie gtowicy kamery w lewg i prawg strone z automatyczng funkcjg 90°
Sterownik rotacji — obrotu kamery po obwodzie

Elektroniczna regulacja ostrosci

Elektroniczna regulacja natezenia o$wietlenia

Automatyczny horyzont

Stabilizacja obrazu

Funkcja zoom

Funkcja regulacji jazdy przéd i tyt

Sterowniki pozostatych funkcji kamery i wézka

6.0

Generator opisu obrazu

mozliwos$¢ opisu wolnego tekstu i Menu kanalizacyjny w jezyku polskim
wyswietlanie daty i godziny na monitorze oraz zmiana koloru pisma : czarny,
biaty

wyswietlanie pomiaru odlegtosci z mozliwoscig zerowania i kasowania

klawiatura z folig wodoszczelng ochronng — jezyk polski

gniazda USB do podtgczania zestawdéw komputerowych

wyjscie cyfrowe do pomiaru spadkéw

wyjscie do bazy danych i programu kanalizacyjnego WIN-CAN . 8.0 lub
réwnowaznego

7.0

Nagrywarka kart SD zabudowana w kufrze sterujgcym — min. 16 GB

cyfrowy zapis filméw video oraz pojedynczych zdje¢ z duzych uszkodzen
umozliwia nagrywanie filméw w dobrej jakosci obrazu do min .3 h
pojemnos¢ karty nagrywajgcej min. 8 GB

7.1

Mozliwos¢ rozbudowy woézka dla srednic od DN 300 do DN 600 mm

dodatkowe kota dla srednic od DN 300 do DN 600 mm
adapter podtaczenia kabla i dodatkowego oswietlenia
dodatkowe oswietlenie halogenowe 2 x 20 W wyposazone w kamere cofania

8.0

Wyposazenie dodatkowe

Pompka do pompowania kamery i glowicy

9.0

Program do obrobki danych — Win.Can 8.0 V8 Entry lub rownowainy w wersji polsko
jezycznej

oprogramowanie z bazg danych kanalizacyjnych w jezyku polskim

grafika kanalizacyjna z rysunkami studni, zaznaczeniem przytaczy i linig przebiegu
kanatu,

format zapisu AVI

klasyfikacja uszkodzen z kodami UE

pomiar odlegtosci i przykanalikéw z doktadnoscig do +/- 0,1 m

pomiar i wykresy spadkéw chwilowych i Srednich z doktadnoscig+/- 0,1%
mozliwosé wykonywania zdje¢ z duzych uszkodzen wraz z opisem kanatéw w
kazdej pozycji wozka, réwniez podczas obrébki filmu po skonczonej inspekcji
kompleksowy raport po inspekcji wraz z charakterystyka uszkodzen i zdjeciami
uszkodzen




wydruki raportdw wraz z wykresami spadkdw poprzez dotgczong drukarke

10.0 | Zasilanie zestawu kamery — agregat pradotworczy o mocy min 2 kW
e wyciszony agregat prgdotwérczy o mocy min 3 kW
e w wersji wyciszonej — zabudowany w specjalnej zabudowie fabrycznej
e wyposazony w inwertorowq stabilizacje napiecia
e przystosowany do wspotpracy z zestawem kamery, z zestawem komputerowym
typu laptop oraz myjka wysokocisnieniowg
11.0 | Komputer typu laptop do obrébki materiatow video wspoétpracujacy z
oprogramowaniem Win. Can lub rownowaznym
e zestaw komputerowy typu laptop wraz z nagrywarkg DVD
e dysk twardy minimum 1000 GB — Processor Intel
e system operacyjny Windows 7 — Professional
e program biurowy Word
e karta przechwytujgca obraz na USB
e drukarka kolorowa
® mysz
e oprogramowanie w jezyku polskim
e matryca 17"
12.0 Profesjonalna myjka wysokocisnieniowa na duzych kétkach, z dozownikiem na

srodki czyszczace.




